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O projekcie

Projekt budowy pojazdu autonomicznego powstat w kole naukowym
Pojazdédw i Robotéw Mobilnych na Politechnice Wroctawskiej. Inspiracjg do
dziatania byty zawody samochodéw autonomicznych odbywajgce sie w Stanach
Zjednoczonych, organizowane przez organizacje rzgdowg DARPA. Wazny aspekt to
rosngce znaczenie robotyki i coraz to powszechniejsze stosowanie jej przy
konstrukcji pojazdéw. Celem projektu jest wykonanie samochodu, ktéry
catkowicie autonomicznie okrgzy teren Politechniki Wroctawskiej. Planujemy
rowniez prezentacje naszego pojazdu na organizowanych przez Instytut Inwentyki
Mistrzostwach Polski Robotow, ktore odbedg sie w pazdzierniku 2012 roku we
Wroctawskiej Hali Stulecia.(Przejazd dookota Hali Stulecia).

Zadaniem uczestnikow jest opracowanie koncepcji pojazdu, dobér i zakup
podzespotéw, modyfikacja elementéw, montaz dodatkowych urzadzen,
stworzenie oprogramowania oraz interfejsu sterowania pojazdem. Wszystko po
to, aby seryjny samochdd moégt zostaé przystosowany do samodzielnego

wykonania powierzonych mu zadan.

Nasz pojazd ma by¢ jednym z pierwszych tego typu

pojazdow w Europie skonstruowanym przez studentow.



Nawigacja Centralna
satelitarna jednostka

Sterujaca

|

Czujniki :
. Drive-by-wire
otoczenia

Gtéwne zatozenia projektu:
e przystosowanie seryjnego pojazdu do technologii drive-by-wire,
* samodzielne zaplanowanie trasy przejazdu do zadanego punktu,
* bezpieczne poruszanie sie po drodze,
e obserwacja sytuacji na drodze oraz w jej najblizszym otoczeniu,
* omijanie przeszkdd,

* minimalizacja kosztéw wykonania pojazdu.

Samochod powinien by¢ wykonany do 6 pazdziernika 2012 r.



Praca w projekcie wymaga praktycznych umiejetnosci z zakresu:
* mechaniki,
e elektroniki,
e automatyki,
* programowania,

* organizacji i zarzagdzania.

Tworcy projektu

Projekt obecnie zrzesza pod logiem Kota Naukowego Pojazddw i Robotéw
Mobilnych ponad 50 osdb z réznych wydziatéw, od Mechanicznego, konczac na
Elektronice. Grupe stanowig zardwno studenci pierwszego roku jak i absolwenci
studidéw |l stopnia. Inicjatywa wspierana jest rowniez przez Instytut Inwentyki.
Wspdtpracujemy z politechnicznymi kotami naukowymi: KoNaR oraz CAD/FEM.
Dodatkowo studenci wroctawskiej Akademii Sztuk Pieknych pracujg nad oprawg

graficzng projektu.




Opiekunem projektu jest Prof. dr hab. inz. Piotr Wrzecioniarz, pod

kierunkiem, ktérego powstaty takie projekty jak:

* Samochdd Fiat 126p legitymujacy sie zuzyciem paliwa 2,821/100km
a nastepnie 1,891/100km. Jest to do tej pory nie pobity rekord Polski, jeden
z najlepszych wynikéow w Europie,

* Pojazd niekonwencjonalny, ktéry na 1l paliwa pokonat okoto 600km,

*  Motocykl, ktérego ustrdj nosny wykonany byt jako konstrukcja typu
monocoque z konstrukcji warstwowych zbrojonych wtéknem weglowym,

* ,Wroctawik” —autonomiczny robot mobilny, ktéry otwierat VI Festiwal Nauki
na Wroctawskim Rynku,

e, Prof. Wroctawski” — pierwszy polski robot antropomorficzny, jeden

z pierwszych na swiecie,

Roboty sumo, mini-sumo i inne.

Profesor zarzgdza firmami, jest doradcg w branzy motoryzacyjnej,
cztonkiem Business Centre Club.

Wspdtpracuje z wieloma firmami motoryzacyjnymi takimi jak:

TOV,
Continental,
Volvo,
Wabco,
Shell,
Bosch.
Ruch budowy niekonwencjonalnych maszyn zapoczatkowany przez

Prof. Wrzecioniarza rozwinat sie na catej Politechnice Wroctawskiej.



Struktura organizacyjna

Zespot pracujacy nad projektem zostat podzielony na 7 grup. Kazda

Michat Lochert

Liczba cztonkdw

20

ma scisle okreslone zadania do wykonania.

Piotr Biegacz

z grup

Piotr Moron

Liczba cztonkdw
8

Andrzej Poplonski

Btaiej Dudzik

Liczba catonkow

7

Dobromit Budzianowski

Krzysztof Socha-Zalewski

Liczha cztonkaw
1

Liczba catonkow
5

Bartosz Grzeszciak

Liczba cztonkdw
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Harmonogram projektu

211112012

201V 2012

15V 2012

25VI12012

30 VIII 2012

30 VIII 2012

Przedstawienie koncepcji projektu;
Rekrutacja uczestnikow;

Podziat organizacyjny i rozdzielenie zadan pomiedzy grupy;
Przedstawienie przez zespoty koncepcji rozwigzan;

WYybér pojazdu;

Wybdér komponentéw potrzebnych do budowy pojazdu;
Rozpoczecie prac z zakresu programowania;

Wykonanie kosztoryséw oraz zamowienia okreslonych
komponentéw;

Projekt przystosowania pojazdu do wybranych podzespotéw;
Analiza postepdw prac programistycznych;

Rozpoczecie modyfikacji pojazdu na terenie zaktadu
Pojazdéw Samochodowych i Silnikéw Spalinowych
Politechniki Wroctawskiej (P - 14);

Zakonczenie modyfikacji konstrukcji;

Faza testow i modyfikacji oprogramowania;

6 X 2012 PREZENTACIJA POJAZDU




Korzysci wynikajace z projektu

Projekt jest doskonatg formg promocji sponsoréow projektu, uczelni oraz
regionu. Bedzie to jeden z pierwszych pojazdéw autonomicznych zbudowany
przez studentdw. Chcielibysmy, aby projekt od samego poczatku kojarzyt sie z
nowoczesnoscig, innowacyjnoscig, zorientowaniem na przysztos¢. Oferujemy
sponsorowi projektu umieszczenie we wszystkich materiatach pisanych, oraz
umieszczenie na pojezdzie, stosownych uzgodnionych napisdw. Pragniemy, aby
ten nowatorski pomyst kojarzony byt z odpowiednig markga. Podczas prezentacji
pojazdu przewiduje sie udziat sponsoréw. Dodatkowo wszelkie informacje
zamieszczone na stronie internetowej kofa naukowego, zawiera¢ bedg
podstawowe dane o pojezdzie i informacje o sponsorach projektu. Poprzez
wsparcie Mistrzostw Polski Robotdw sponsor otrzyma mozliwos¢ uczestnictwa i
reklamy na tym miedzynarodowym wydarzeniu.

Uczestnictwo w innowacyjnym projekcie dodatkowo oferuje studentom
mozliwos¢ poszerzenia wiedzy oraz zdobywania praktycznych umiejetnosci

przydatnych w pdzniejszej pracy zawodowe;j.



Poziom zaawansowania projektu:

Na dzien 20.04.2012 projekt przebiega zgodnie z harmonogramem:
* zostaty opracowane koncepcje rozwigzan;
* dokonalismy wyboru pojazdu, ktdry przekazata nam firma TOYOTA;
e wybrane zostaty komponenty potrzebne do budowy pojazdu;

e stworzony zostat wstepny kosztorys projektu.

Kto wspiera projekt:

7
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Dane kontaktowe:

Koto Naukowe Pojazdéw i Robotéw Mobilnych
Politechnika Wroctawska
Wyb. Wyspianskiego 27
50-370 Wroctaw
www.pirm.pwr.wroc.pl
Prezes Kota Naukowego:
Zbigniew Zelazny (W-10)
e-mail: zbigniewzelazny87 @gmail.com
tel.: +48 660-969-240
Wiceprezes Kota Naukowego:
Maciej Chetmicki (W-10)
e-mail: m.s.chelmicki@gmail.com

tel.: +48 669-044-444

KOtO NAUKOWE POJAZDOW | ROBOTOW MOBILNYCH
ZAPRASZA DO WSPOLPRACY.

m KOLO NAUKOW
DOJATDOW
l@ I ROBOTOW
MOBIINYCH
POLITECHNIKA WROCLAWSKA
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